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Lauferkorper einer elektrischen Maschine 

Die LSuferkorper elektrischer Maschinen bestehen meist aus 
einem TragkSrper mit Armen, wie z. B. einem Armstern Oder 
einer Rippenwelle, und einem Jochring. Dieser kann insbeson- 
dere aus einer Blechkette bestehen und tragt entweder direkt 
die LSuferwicklung oder mit der Wicklung versehene ausge- 
pragte Pole. 

Die Befestigung des Jochringes an dem TragkSrper muB in der 
Lage sein, sowohl die wShrend des Betriebes der elektrischen 
Maschine auftretenden Drehmomente als auch die radial gerich- 
teten Krafte, die sich aus der Aufweitung des Jochringes in- 
folge der Fliehkraftbeanspruchung und durch Erwarmung argeben, 
auf zunehraen . Diese Befestigung erfolgt meist tiber Paflstucke, 
die einerseits an den Armen des Tragkorpers befestigt sind 
und andererseits in Nuten des Jochringes liegen. So ist z. B. 
in der deutschen Patentschrift 600 409 ein derartiger Laufer~ 
korper einer elektrischen Maschine beschrieben, bei dem als 
PaBstUcke elastische Flatten verwendet werden, die an den Ar- 
men des Tragkorpers angeschweifit sind und in Umfangsrichtung 
spielfrei in Nuten des Jochringes eingreifen. Diese FaBstiicke 
konnen also die tangential gerichteten Krafte aus dem t)reh- 
moraent ubertragen. AuBerdem sind die Platten durch eingetrie- 
bene Keile auf eine der Wirkung der Fliehkraft entgegengesetzt 



gerichtete Vorspannung gebracht, sie liegen also auch in 
radialer* Richtung an. 

Durch die vorliegende Erfindung soli ein derartig aufgebauter 
Lauferkorper vereinfacht werden. GemaB dor Erfindung wird die 
in radialer Richtung wirkende .Vorspannung durch ein ObermaO 
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des PaBstUckes bzw. der Arme des Tragkorpers erzielt. Es 
entfSllt dadurch die Notwendigkeit, aufler dem PaBstUck noch 
zusatzliche Keile einschlagen zu mUssen, um die radiale An- 
lage void die gewiinschte Vorspannung zu erhalten. Der LSufer- * 
kSrper besteht also aus weniger Einzelteilen und seine Her- 
stellung ist um einen Arbeitsgang verkUr2t. Man braucht nun 
* lediglich die PaBstUcke in die Nuten des Jochringes einzu- 
schlagen, diesen zu erwarmen und auf den Tragkorper aufzu- 
Ziehen, und dann nach dem Erkalten die PaBstUcke an den Ar- 
men des Tragk8rpers anzuschwei Ben. Die gewiinschte Vorspannung 
ergibt sich dabei automatisch aus den Abmessungen der PaB- 
stUcke und des Tragk8rpers, 

Die PaBstUcke konnen in zweckmafiiger Weise entweder durch her- 
kommliche Fertigungsverfahren oder als StrangpreBprofil her- 
gestellt werden, Ihre Form kann auch so gewShlt sein, daB sie 
nur auf einem Teil ihrer AuBenflache in radial er Richtung an 
dem Jochring anliegen, Weiterhin empfiehlt es sich, als PaB- 
stUck ein Hohlprofil zu verwenden. Bin derartiges PaBstUck hat 
nSmlich eine gewisse Elastizit&t, so daB die durch das 
SchrumpfUbermaB bedingten DruckkrSfte, welche ein massives 
PaBstUck voll auf die Arme des Tragkorpers und die SchweiB- 
nahte sowie den Jochring tibertragen wurde, vom elastischen 
PaBstUck wie von einer Feder aufgenommen werden. Daher brau- 
chen die Arme und die Arras chweifinShte hauptsSchlich fUr die 
Obertragung des Drehmomentes dimensioiiiert sein* Ein der- 
artiges Hohlprofil wird, v/enn es als PaBstUck zwischen dem 
Jochring und dem Tragkorper eingesetzt wird, von dem Schrumpf- 
UbermaB zusammengedrUckt und verkeilt sich dadurch gegen die 
seitlichen AnlageflSchen der Nut im Jochring, wodurch die 
Verbindung in Umfangsrichtung, Uber welche das Drehmoment 
Ubertragen wird, noch sicherer ist* 

Im folgenden sex die Erfinduixg anhand der in den Figuren 1 
und 2 dargestellten AusfUhrungsbeispiele noch naher erlautert. 
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Beide Figuren zeigen einen Teil eines Radialschnittes durch 
einen gemaB der Erfindung ausgebildeten Lauferkorper einer 
elektrischen Maschine. 

Der Lauferkorper 1 einer elektrischen Gleichstrommas chine be- 
steht aus einer den Jochring 2 bildenden Blechkette und dem 
Tragkorper 3> der auf der Welle k auf gezogen ist. Der Joch- 
ring 2 1st an den Armen 5 des TragkSrpers 3 mit Hilfe von 
PaBstiicken 6 befestigt, die in eine Nut 7 im. Jochring so ein- 
geschlagen sind, daB sie sowohl in radialer Richtung als auch 
in Umfangsrichtung an den Nutwanden anliegen. 

In der Pig. 1 sind zwel yerschiedene Formen der Nut 7 und der 
PaBstticke 6 dargestellt ♦ Das in der oberen HSlfte der Figur 
liegende PaBsttick 6 hat im wesentliohen ein T-formiges Profil, 
des sen Schenkel im unteren Teil alls ei tig an den WSnden der 
Nut 7 anliegt. Im unteren Teil der Figur ist dagegen ein PaB- 
stiick 6 mit im wesentliohen rechteckformigem Querschnitt dar- 
gestellt, dessen Seitenwande an den seitlichen Begrenzungs- 
vSnden der Nut 7 anliegen. Der Nutengrund ist dagegen abge- 
setzt ausgebildet, so daB das PaBstUck 6 in radialer Richtung 
allein in der Mitte 8 des Nutengrundes anliegt. 

Bei der Herstellung des Lauf erkorpers 1 werden zunachst die 
Bleohe des Jochringes 2 gepackt und danach werden die PaB- 
stticke 6 in die axial verlauf enden Nuten 7 am Innendurch- 
messer des Jochringes 2 eingeschlagen, Danach wird der Joch- 
ring 2 mit den PaBstiicken 6 erhitzt und auf den auf der 
Welle 4 angeordneten kalten Tragkorper 3 aufgezogen, Man laBt 
nun den Jochring 2 wieder erkalten, wodurch sich infolge der 
mit einem gewissen SchrumpfubermaB bemessenen Arme 5 des 
Tragkc5rpers 3 bzw* PaBstticke 6 eine gewisse, vorher bestimmte 
Schrumpfspannung einstellt. Nach dem Erkalten. wer den die PaB- 
stticke 6 an den Armen 5 des Tragkorpers 3 angeschweifit. Zur 
Erleichterung der Schv/eiBung ist es zweckmSBig, daB die Innen- 
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flSche des PaBstUckes mit einer angenahert dem AuBendurch- 
messer der Arme 5 des Tragkorpers 3 entsprechenden Kriimmung 
ausgearbeitet ist. Bei groBeren Abweichungen der inneren 
Kriimmung des PaBstiickes 6 von dem Durchmesser der Arme 5 
empfieblt es sich, die radiale Anlage an dem Jochring nur in 
der Mitte des Nutengrundes vorzusehen, vie dies in der unte- 
ren Halfte der Pig. 1 dargestellt ist. Dadurch bleibt das 
gewunschte SchrumpftibermaB auch nach Anbringen der Schweifi- 
nShte zu den Armen 5 erhalten. 

Fig. 2 zeigt ein etwas abgewandeltes Ausftihrungsbeispiel der 
Erfindung. Die Welle 9 des Laufers einer elektrischen Maschine 
ist mit Rippen verschweiBt, die als Arme 10 des Tragkorpers 
ftir den Jochring 11*dienen« Im Jochring 11 sind den Armen 10 
gegeniiberstehend Nuten 12 angeordnet, deren Nutengrund in der 
Mitte einen vorstehenden Absatz 13 aufweist. Als Befestigungs- 
mittel des Jochringes 11 auf den Armen 10 dient das elasti- 
sche, hohl ausgebildete PaBsttick 14, dessen seitliche Begren- 
zungsflachen 15 an den seitlichen Vanden der Nuten 12 anlie- 
gen. Auch in radialer Richtung liegt die AuBenflache 16 des 
PaBstiickes 14 an dem Absatz 13 der Nut 12 an. 

Die Herstellung des LSuferkorpers erfolgt in gleicher ¥eise, 
wie es bereits zu dem Ausftihrungsbeispiel gemaB Fig. 1 be- 
schrieben wurde. Durch das vorhandene SchrumpftibermaB zwi- 
schen den Armen 10 und dem elastischen PaBsttick 14 wird dieses 
beim Erkalten nach dem Aufbringen auf * die Arme 10 etwas zu- 
sammengedrttckt, so daB eine feste, sichere Anlage sowohl an 
den Seitenflachen als auch an dem Ansatz 13 der Nut 12 er- 
zielt wird. Das PaBsttick 14 wird dann an den Armen 10 ange- 
schweiBt. Weitet sich wahrend des Bstriebes der elektrischen 
Maschine der Jochring 11 infolge von Pliehkraftbeanspruchun- 
gen oder Erv/armung auf, so folgt das elastische PaBstiick 14 
wie eine Feder dieser Aufweitung und die Anlage in radialer 
Richtung wird aufrechterhalten. 

2 Piguren 
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Patentansprtiche 

Lauf erkorper einer elektrischen Maschine, bei dem der ins- 
besondere aus einer Blechkette bestehende Jochring an den 
Armen eines Tragkorpers mit Hilfe von PaSstiicken befestigt 
ist, die einerseits an den Armen angeschweiBt sind und an- 
dererseits in Nuten des Jochringes in Umfangsrichtung und 
unter Vorspannung in radialer Richtung anliegen, dadurch 
gekennzeichnet , daB die in radialer Richtung wirkende Vor- 
spannung durch ein tJbermaB des PaBstuckes (6, 14) bzw, der 
Arme (5, 10) des Tragkorpers (3) erzielt wird# 

2. Lauferkorper nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB 
das PaBstiick (6, 14) nur auf einem Teil seiner AuBenflache 
in radialer Richtung an dem Jochring (2) anliegt, 

3* Lauferkorper nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeich- 
net, daB als PaBstiick (14) ein Hohlprofil verwendet ist. 

4, Lauferkorper nach Anspruch 1, 2 oder 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die radial innenliegende Flache des PaBstuckes 
(6, 14) mit einer angenahert dem AuBendurchmesser der Arme 
(5, 10) entsprechenden Kriimmung versehen ist. 
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